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Es ist beredts bekanixt, zur Befestigung der 
Werkzeuge an Werkzeugmaschinen einen Spannr 
und Losestift vorzusehen, der in der hohlen Ar- 
beitsspindel untergebracht ist imd dessen vorderes 
5 Ende einen in, den. Werkzeugschaft einzuschrauben- 
den Gewindebolzen .aufweist. Zum Spannen. und 
Losen das Werkzeuges lafit sich der Stift von 
auBen iiber einei Zahnradubertragung mittels eines 
Handrades drehen. In einer anderen Ausfiihrung 

io besteht die Moglichkeat, ihn zu arretieren und dar- 
auf das Werkzeug durch Drehung der Arbeits- 
spindel abzuschrauben. Die Arretierung erfolgt da- 
bei durch axiale Verschiebung des Stiftes, wobei 
ein an, seinem oberen Ende vorhandenes Vierkant 

15 in eine entsprechende, an der Antriebsspindel oder 
an einem festen, Teil des Geniuses vorgeisehene 
Aiisnehmung geschoben wird. In, den. genaimten 
Fallen IaBt sich jedoch das Werkzeug erst voll- 



standig in den Konus einffthren — oder aus ihm 
losen — nachdem der Stift mehrmals- gedreht ao 
wurde. Daraus ergibt sich beim Auswechseln des 
Werkzeuges oft ein erheblicher Zeitverlust. 

In einer weiteren Ausfiihrung wird beim Span- 
nen und Losen. ein Spannstift mittels ernes Kol- 
bens hydraulisch ohne Drehbewegung verschoben 25 
und dadurch der Werkzeugkonus in, der Spindel 
verklemmt. Die Verbindung des Werkzeuges mit 
dem Spannstift erfolgt dabei mittels eines in den 
Werkzeugkonus eingeschraubten Zwisdieaistuckes, 
das in eine am Kopf des Spannstiftes vorhandene 30 
Hiilse gepreBt wird, deren Wandung infolge radial 
angeordneter Schlitze elastisch nachgetben karui. 
Bei dieser Ausfuhrung muB beim Einsetzen jedes- 
mal ein mehr oder weaiiger starker Druck ausgeubt 
werdeai, um die einzelnen Abschnitte der Hitlsen- 35 
wand ixach aufien zu drikken. 
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Man. hat auBerdem den E i nspannvorgan g da- 
durch erleichtert, dafi man. ein Spamif utter bekajin- 
ter Bauart mit drei sich beim Schliefien in radialer 
Richtung- gegeneinander bewegendem Backan mit 
5 einem VerstelJrad f iir die Backen, kombinierte, des- 
sert Kupplung mit dem Spannfutter sowohl wie 
sein Antrieb im gewunschten Sinne auf hydrau- 
lischem Wege erfolgen. Obwohl zur Betatigung 
der Piunpkrerislauf einer Schmierflussigkeit Ver- 
io wendung finden kann, bleribt hier wie auch bei der 
vo r angeh end en Anordnung die Abhingigkeit von 
einem hydraulischen; System bestehen. 

Eine andere Befestigung* weist einen komischen 
Keil auf, der sich mit einer Seite auf die Spindel 
15 tmd mit der anderen Seite auf eine Offnung des 
Werkzeugkonus abstiitzt, wobei ein axialer Druck 
den, Konus in, sein Bett driickt. 

Die Herausnahme des Werkzeuges erfolgt ins 
ahnlicher Weise, jedocli durch ein en Druck in eat- 
20 gegfengesetzter Richtung. 

Urn den Keil, der das Werkzeug f est halt oder 
freigibt, zu bewegen, benutzt man. ein en Hammer 
oder einen Faust el. Infolgedessen erleidet die Spin- 
del bei jedam Einsetzen, und Losen des Werkzeuges 
25 hef tige StdBe, welche die Prazision gefahrden. und 
in den Lagern gefahrliche Verformungen herbei- 
fiihren. 

Die Erfindung hat sich die Aufgabe gestellt, 
diese Nachteile zu uberwinden. Sie bestelit in einer 

30 Einrichtung, die an der Werkzeugtragerspindel 
einer Werkzeugmaschine angebracht und. dazu be- 
stimmt ist, die schnelle Befestigung und Losung 
des Werkzeuges zu erreichen. Sie benutzt einen. in 
der Spindel achse drehbaren und verschiebbaren 

35 Stift. ErfindiingsgmaB greifen Stift und Werkzeug, 
wie Zapfen. und Zapfenloch, ineinander und lass en 
sich gegenseitig durch axiale Verschiebung' und 
Drehung — ahnlich wie beim Bajonettyerschlufi — 
miteinander verbinden, wahrend die Losung- durch 

40 Drehung in der entgegengesetzten Riclrtuiig erfolgt. 
Die bei den Drelibewe^ungen sind durch Ansclilage 
begrenzt. Ferner ist eine Antriebsvorrichtung fur 
den Stift vorgesehen, die sich gegeniiber der Spin- 
del dreht und mit dem Stift durch eine Mutter ver- 

45 bunden ist, wahrend eine elastische Riickzugsvor- 
richtung zwischen Antrieb und Stift den letzteren 
in eine zur Spindel unveranderliche Lage zu brin- 
gen bestrebt ist. Beim Einsetzen des Werkzeuges 
wird der Zapfen des Stiftes unimittelbar in eine 

50 Ausnehmung des Werkzeuges eingefuhrt, und bei 
der Drehung der Antriebsvorrichtung- wird eine 
Verriegelung oder Entriegelung* mit dem Werk- 
zeug bewirkt, wonach durch axialen Zug oder 
Druck das Werkzeug gelost oder befestigt wird 

55 In der Zdchnung ist eine Aus fuh rungs form der 
Erfindung mit zwei Abanderungen dargestellt. 

Fig. 1 bis 8 zeigen die eine Ausfiihrungsform, 
wobei Fig. 1 einen Langs schnitt darstellt; 
Fig. 2 ist eine schaubildliche Darstellung, 

5o Fig. 3 bis 8 schematische Darstellungen in. ver- 
schiedenen. Lagen-; 

Fig. 9 und 10 zeigen zwei verschiedene weitere 
Ausfuhrungen. 



Die Werkzeugtragerspindel 1, die in. den 
Lagern 2 und 3 des Gehauses 32 drehbar gelagert 65 
ist, nimmt an. ihrera rechten Ende (Fig. 1) das 
Werkzeug 10 auf. Dieses weist einen konischen 
Ansatz 9 auf, der in, der konischen. Ausnehmung 1' 
der Spindel liegt. Der Konus lauft in einen Vier- 
kant 1 1 aus, der in einer vierkantigen Ausnehmung 70 
11' der Spindel eingreift und die Mitnahme und 
Lage des Werkzeuges bestimmt. An der Spindel 
sitzt f est ein; Zalinrad 4, welches von. einem Zahn.- 
rad5 angetrieban wird, dessen Achse mit einer 
Kupplung verbunden ist, die entweder im EingrifT 75 
mit dem Antriebsrad 7 gebracht werden kann, um 
die Spindel in Um drehung zu versetzen, oder mit 
einer am Gehause 32 befestigtcn Scheibe 8, um die 
Spindel stillzusetzen. In der Achse der Spindel i 
ist ein Stift 13 gleitbar und drehbar angeordnet, 80 
der mit einem Zapfen 12 in eine Ausnehmung 9' 
des Teiles 9 einfafit. Hinter der Spindel ist die 
Steuereinrichtung fur den Stift 13 angeordnet; sie 
bestelit aus einem Gehause 30, welches drehbar auf 
der Spindel angeordnet ist und mittels einer Mutter 85^- 
16 in diese hineinragt. Die Mutter ist drehbar, je- ^ 
doch gcgen axiale Verschiebung gesi chert und ist 
auf einen Gewindeansatz des Stiftes 13 aufge- 
schraubt. Im Gehause 30 ist eine elastische Rikk- 
zugseinrichtung eingebaut, die im einzelnen spater 90 
beschrieben wird. Diese Einrichtung hat das Be- 
streben, den Stift 13 in unveranderter Lage gegen- 
iiber der Spindel zu halten. Die Muffe2o ist das 
Betatigungsorgan f iir das Gehause 30 und bestelit 
aus einer Kuppelmuffe, der en Verzahnung 22 in 95 
eine entsprechende Zahnausnehmunsr des Gehauses 
30 eingreifen kann. Die Betatigungshandgrifte sind 
mit 21 bezeichnet. 

Fig. 2 zeigt in schaubildlicher Darstellung die 
Ausbildung des Zapfens 12 und der Ausnehmung 9', 100 
wobei der Stift 13 in der Lage dargestellt ist, die 
ihm die Ruckzugseinrichtung erteilt, und der 
Teil 9 in der Lage, die durch die Lage des Vier- 
kantes 11 in der Ausnehmung 11" bestimmt wird. 
Der Zapfen 12 bestelit aus einem prismatischen 105 
Korper, in welch em man zwei symmetrische und 
schrage Einschnitte e M f, g und h vorgenommen hat. ) 
so daB ein Endprisma 12 a von rechteckigem Quer- 
schnitt entsteht, dessen Basis 12 b einen recht- 
eckigen, jedoch um ein Parallelogramm verringer- no 
ten Ouerschnitt besitzt, das in den Fig. 3 und 4 
dargestellt ist, welche Schnitte nacli der Linie A-B 
der Fig. 2 darstellen, und zwar in zwei verschie- 
denen Stellungen. Das Prisma weist also auf dieser 
Basis zwei diametral gegenuberliegende Vor- 115 
sprungei2c auf, welche zur Verriegelung dienen. 
Die Ausnehmung 9' besteht aus einem Schlitz 14, 
welcher den Teil 9 von einer Seite zur anderen 
durchdringt, ahnlich wie der Schlitz einer Schlitz- 
schraube, sowic einer zylindrischen Ausnehmung 120 
15, in welche der Schlitz mundet. Die Fig. 3 zeigt 
die Stellung der einzelnen Teile in dem Augen- 
blick, in dem das Werkzeug in der Spindel be- 
festigt wurde. In diesem Augenblick ist das End- 
prisma 12a durch den Schlitz 14 in die Ausneh- 125 
mung 15 gelangt, und die Basis 12 k ist in diesem 
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Schlitz festgehalten. Wenn man den Stift 13 in 
Richtung des Pfeils f in Fig. 3 dreht, gelangen die 
Vorsprunge 12 c hinter die Wande 14' und 14" der 
Ausnehmung 9', und diese Drehung wird auf den 
5 Winkel a dadurch beschrankt, dafi die beiden 
Schragflachen der Basis 12b durch die Wande 14' 
und 14" angehalten werden, die den Schlitz 14 be- 
grenzen und in diesem Falle als Anschlage wirken. 
Gleichachsig mit dem Stift 13, um welchen sich 
10 das Gehause 30 dreht, ist ein Stift 28 angeordnet, 
der mit einem Vierkant 27 in den Stift 13 hinein- 
ragt. Auf diese Weise sind die beiden Stifte bei 
der Drehung starr verbunden, jedoch kann sich der 
Stift 13 axial in bezug auf- den Stift 28 ver- 
15 schieben. Dieser Stift reicht in axialer Richtung 
durch das Gehause 30, in weJchem zwei Trommeln 
29 und 29' frei drehbar sind. Die beiden Trommeln 
enthalten Spiralfedern 24 und 24', die im entgegen- 
gesetzten Sinn aufgewickelt und mit dem einen 
20 Ende an der TrommeJwand, mit dem anderen an 
einer Nabe befestigt sind, die auf dem Vierkant 27 
t des Stiftes 28 gleitet. Diese beiden Federn stehen 
;n den Trommeln unter Spannung und versuchen 
standig, den Stift 40 bzw. 4c/ gegen den Anschlag 
as 26 des Gehauses 30 anzudriicken (vgh Fig. 5 bis 8, 
welche Schemaschnitte nach der Link C~D der 
Fig. 1 darstellen). Zwischen den beiden Naben ist 
auf dem Vierkant 27' eine Scheibe 25 mit einem 
Daumen 25' angeordnet. Schliefilich ist das Gehause 
30 30 rnit einer Federstiftkupplung 31 ausgestattet, 
dcren freies Ende mit einer radialen Nut 31' zu- 
sammenwirkt, die in der Deckplatte 17 vorgesehen 
ist, die an die Spindel angeschraubt ist. In der 
Ruhelage befindet sich der Kupplungsteil 3 1 des 
35 Gehauses 30 in der Nut 31', und der Anschlag 26 
liegt senkrecht. Die Stifte 40 und 40' der Trom- 
meln 29 und 29' sttitzen sich gegen den Anschlag 
ab und halten die Scheibe 25 durch den Daumen 25' 
in der in ausgezogenen Linien in Fig. 5 dargestell- 
40 ten Lage. Der Stift 13, der bei der Drehung starr 
mit dieser Scheibe verbunden is.t, nimmt die in 
Fig. 1 dargestellte Lage ein, in der sein Zapfen 12 
senkrecht steht. Wenn der StUt einen Augenblick 
iese Lage verlafit, fiihren ihn die Federn 24 und 
45 ^4' wieder in diese zurtick, sobald er frei ist. Der 
in der Beschreibung der Einfachheit halber ge- 
wahlte Ausdruck »senkrecht« soil lediglich zum 
Ausdruck bringen, dafi sich die Teile in der glei- 
chen Ebene bennden, die natiirlich beliebig sein 
50 kann. 

Um das Werkzeug 10 zu befestigen, geniigt es, 
den Konus 9 in die Spindel einzufuhren, wobei der 
Vierkant 11 senkrecht steht, und ihn mit der Aus- 
nehmung 11' der Spindel in Eingrirf zu bringen. 

55 Die Nut 14 des Werkzeuges steht dann senkrecht, 
so daB, wenn das Werkzeug hineingedruckt wird, 
der Zapfen 12 des Stiftes 13 in die Nut 14 und die 
Ausnehmung 15 eindringen kann, wie in Fig. 3 ge- 
zeigt ist. In diesem Augenblick verschiebt man die 

60 Muffe 20 entgegen ihrer Federwirkung, indem man 
die Handgrifjfe 21 ergreift; dadurch bringt man die 
Verzahnung 22 in Eingriff mit der entsprechenden 
Zahnausnehmung des Gehauses 30 und dreht die 



GrifTe zusammen mit dem Gehause im Sinne des 
Pfeils f in Fig. 3 und 5. Bei dieser Drehung nimmt 65 
das Gehause 30 die Trommel 29 mit, deren Feder 
durch den Vierkant 27', den Stift 13 um den Win- 
kel a dreht, wodurch der Zapfen in die Verriege- 
lungsstellung (vgl. Fig. 4 und die in gestrichelten 
Linien in Fig. 5 dargestellte Lage) gelangt. Von 70 
diesem Augenblick an kann sich der Zapfen und in- 
folgedessen auch der Stift nicht mehr in bezug auf 
das Werkzeug und die Spindel drehen. da sich die 
Schragflachen der Basis 12 b gegen die Wande 14' 
und 14" anstutzen, die als Anschlage wirken. Wenn 75 
man das Gehause um einen Winkel b weiterdreht, 
wirkt die Schraube 16, die sich mitdreht, auf den 
Stift 13 und verschiebt ihn axial von rechts nach 
links, wobei die beiden Vorsprunge 12 c, die fest 
hinter den Wanden 14' und 14" der Ausnehmung 80 
15 sitzen, den konischen Ansatz 9 des Werkzeuges 
in die konische Ausnehmung der Spindel r ziehen. 
Der Daumen 25' bleibt unbeweglich, wiihrend der 
Anschlag 26 den Stift 40 mitnimmt, wodurch die 
Feder 24 gespannt wird (s. Fig. 6). Am Ende der 85 
Drehung des Gehauses 30 ist ein Kupplungsteil 31 
aus der Nut 31' ausgetreten und nunmehr von dieser 
um den Winkel a+b entfernt. Von diesem Augen- 
blick an gibt man die Handgriffe 21 frei, so daB 
die MufYe 20 wieder in die Ruhelage zurtickkehrt. 90 
Die Spindel 1, das Werkzeug 10, der Stift 13 und 
das Gehause 30 bilden jetzt eine Einheit, deren 
Teile fest miteinander verbunden sind und sich wie 
ein Block drehen, wenn das Getriebe4, 5 in Um- 
drehung gesetzt wird. 95 

Um das Werkzeug herauszunehmen, biingt man 
von neuem die Muffe 20 mit dem Gehause 30 in 
Verbindung und dreht diese Teile im umgekehrten 
Drehsinn f". Der Stift 13 wird zuerst an der Dre- 
hung gehindert durch die aufgezogene Feder 24 und 100 
zum Schlufi, weil er durch Reibung am Werkzeug 
festgehalten wird. Infolgedessen verschiebt die 
Mutter 16 den Stift leicht von links nach rechts und 
bewirkt seine Freigabe im Augenblick, wo seine 
Zugkraft verschwunden ist. Die Feder 24 zieht den 105 
Zapfen 12 in die in Fig. 3 gezeigte Lage zuriick, 
sobald die Ruckzugseinrichtung in die in gestrichel- 
ten Linien in Fig. 7 gezeigte Lage gelangt. Von 
diesem Augenblick an kann sich der Stift 13 um 
den Winkel a drehen, und der Zapfen 12 nimmt die no 
in Fig. 3 gezeigte Lage ein (s. auch Fig. 7, ausge- 
zogene Lage). Hiernach dreht man nochmals das 
Gehause 30 um den Winkel c (s. Fig. 8). Der Stift 
13 kann sich nicht mehr drehen, so daB die Mutter 
16 eine Axialverschiebung von links nach rechts 115 
bewirkt, wahrend welcher der Teil 13' in Beriih- 
rung mit dem Konus gelangt und diesen aus seiner 
Lage gegeniiber der Spindel entfernt. Darauf gibt 
man die Handgriffe 21 frei, wodurch die Muffe 20 
in die Ruhelage zuriickkehrt und die Feder 24 das 120 
Gehause 30 ebenfalls in die Ruhelage zurtickfuhrt 
die in ausgezogenen Linien in Fig. 5 dargestellt ist, 
wobei dasKupplungsstiick3i von neuem in die Nut 
31' gelangt. Das Werkzeug kann nunmehr aus der 
Spindel durch einfaches Ziehen in axialer Richtung 125 
entfernt werden. 
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Bei dem beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel sincl 
die Handgriffe 21 der Mufife 20 an der dem Werk- 
zeug entgegengesetzten Spindelseite angeordnet. Bei 
der Ausf uhrung nach Fig. 9 befinden sich die Hand- 
5 griffe auf der gleichen Seite wie das Werkzeug, so 
daB der Arbeiter sehr bequem das Werkzeug in die 
Spindel einfuhren und die Handgriffe betatigen 
kann. Bei der Ausfiih rungs form nach Fig. 10 
schliefilich wird das Gehause 30 durch einen Elek- 

10 tromotor 41 angetrieben, der mit dem Zahnrad 42 
des Gehauses durch eine Kupplung43 kuppelbar 
ist, die mittels eines Kupplungshebels 44 betatigt 
wird, der an der dem Werkzeug zugewendeten Ge- 
hauseseite gelagert ist. Vorsichtshalber kann man 
auch in der Nahe dieses Kupplungshebels einen 

15 Ausschalter anbringen, welcher den Motorsirom- 
kreis unterbricht, solange sicli die Spindel dreht. 

Es sind weiterhin verschiedene andere Ausfuh- 
rungsf ormen denkbar. Besonders kann die elastische 

20 Rtickzitgseinrichtung durch jeden beliebigen ande- 
ren Mechanismus ersetzt werden, welcher bewirkt, 
dafi die Einrichtung zur Verbindung des Stiftes 
und des Werkzeugansatzes selbsttatig in eine un- 
veranderliche Lage gebracht wird. Diese Verbin- 

25 dungseinrichtung kann ebenfalls eine andere Kon- 
struktion besitzen als die dargestellte. 

PATENTANSPRUCHE: 

I. Einrichtung an Werkzeugmaschinen zum 
30 schnellen Einspannen und Entfernen des Werk- 
zeuges aus der Werkzeugtragerspindel mit einem 
dreb- und gleitbar in der Werkzeugspindel ge- 
lagerten Spann- und Auslosestift, dessen Dre- 
hung und die axiale Verschiebung in der Spin- 
35 del mittels ciner Drehantriebsvorrichtung mit 
Schrauben- und Mutterverbindung erfolgt, da- 
durch gekennzeichnet, dafi der Stift (13) mit 



einem axialen Zapfen (12) versehen ist, dessen 
Vorspriinge (12 c) durch Drehung in einer Aus- 
nehmung (15) des Werkzeugtragers (9, 10) 40 
zwischen quer zur Stiftenachse angeordneten 
Anschlagen (9') der Ausnehmung verriegelbar 
sind, und eine elastische Riickzugsvorrichtung 
mit zwei entgegengesetzt aufgewickelten Fedem 
(24,24') sicli zwischen der Drehantriebsvorrich- 45 
tung (30) und dem Stift (13) befindet, diebestrebt 
ist, den Stift standig in unveranderter Winkel- 
stellung zur Spindel zu halten. 

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi der Werkzeugtrager (9, 10) 50 
in der Arbeitslage gegen Verdrehung in der 
Tragerspindel (1) durch einen Vierkant (bei 11, 
11') od. dgl. gesichert ist. 

3. Einrichtung nach Anspruch 1 und 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Antriebsvorrich- 55 
tung (30) und die Spindel durch eine aus Feder- 
stift (31) und Nut (31 ') bestehende Kupplung 
verbunden sind. 

4. Einrichtung nach Anspruch 1 und 2, da- <^ 
durch gekennzeichnet, daB die Einstellglieder 6o<L 
(20,21) fur die Antriebsvorriclitung (30) selbst- 
tatig mit dieser gekuppelt sind. 

5. Einrichtung nach Anspruch 1 und 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Einstellglieder 
auf der Werkzeugseite angeordnet sind (Fig. 9). 65 

6. Einrichtung nach Anspruch 1 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, dafi die Antriebsvorricli- 
tung (30) mit einem Elektromotor (41) gekup- 
pelt ist. 
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